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MANUAL DE INSTRUCCIONES
USO Y MANTENIMIENTO

PUENTE MOBIL PISCINA

El presente manual, conforme con la directiva D 2006/42/CE de 17 de
mayo de 2006, esta destinado al personal encargado del uso y
mantenimiento de la maquina.
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1 Uso normal de la maquinay algun otro uso que se le pueda hacer

El PUENTE MOBIL PISCINA esta destinado a desplazar un puente movil a lo largo de una
piscina con el fin de aumentar o disminuir la longitud de ésta a 25 0 50 m.
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No esta previsto ningun uso diferente que no sea para el gue ha estado disefiada la maquina.

La maquina esta destinada al uso de una sola persona.

2 Puesta en servicio

La puesta en servicio serd realizada por la empresa METALAST, S.A.U se compromete a dejar
la maquina en funcionamiento y a dar la formacién inicial necesaria al personal que la vaya a
utilizar.
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3 Puesto de trabajo del trabajador

La funcién de ésta maquina es, mediante el movimiento de un motor eléctrico y mediante ejes y
correas de transmision, mover un tambor de arrastre de cable. El cable de arrastre es el
encargado de mover el puente mévil por unos carriles y asi variar la longitud de la piscina de 50
az2bm.

El trabajador se tendra que situar en la zona alrededor de la piscina con el fin de comprobar la
ausencia de personas en zonas proximas al recorrido del puente mdavil.

Cable arrastre

Tambor arrastre cable

Motor

Rail

Pared interior piscina
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Conjunto ruedas y horquilla

Seccién conjunto ruedas, horquilla y rail
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4 Forma de utilizacion

4.1 Sistema de mando

Parada de
emergencia

Luz indicadora de
magquina en tension

Interruptor general

Parada de
emergencia

Rearme méaquina

Mandos de inicio de
ciclo

ANTES DE MOVER EL PUENT,
E
MOBIL COMPROBAR QUE NO
HAY NINGUNA PERSONA
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4.2 Funcionamiento de la maquina

Modo de funcionamiento:

El eje de salida del motor eléctrico transmite el movimiento de rotacién a un cilindro a través
de una correa. Este cilindro transmite el movimiento mediante 2 correas a un cilindro roscado
donde va unido el tambor de arrastre de cable. Al girar éste tambor al mismo tiempo que se
desplaza horizontalmente por el eje roscado, hace que se recoja el cable con el fin de mover
el puente movil a una o otra posicion. Un encoder es el encargado de detener el puente a su
posicién deseada.

El puente, construido en acero inoxidable (AISI 304) y recubierto de placas de plastico de
color blanco antideslizante, se mueve sobre unos carriles situados a los laterales de la
piscina a una distancia del borde del agua de 750 mm.
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El sistema de traccion, tal y como hemos visto, se realiza por cable. Este cable de arrastre se
esconde dentro de la misma guia de rodadura del cable.

En caso de fallada del encoder la maquina dispone de unos detectores inductivos situados al
inicio y al final del recorrido del puente que detendrian la maquina en el momento en que se
sobrepasaran los hitos del puente movil (impulsos programados al encoder).
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También cuenta, para mas seguridad, de unos finales de carrera a banda y banda del
cilindro roscado por donde se mueve el tambor de arrastre de cable con el fin de que éste no
llegue, en caso de fallada del sistema, a tocar con los laterales del resguardo fijo.

Modo de accionamiento:

Encender el interruptor general situado en el cuadro eléctrico de la maquina. Se encendera
la luz indicadora de méquina en tension.

Comprobar la ausencia de personas encima del puente moévil y en zonas proximas a la
piscina.

El inicio de ciclo se realiza mediante los pulsadores de inicio de ciclo situados en la botonera
de mando por radio-control. Hay dos pulsadores de inicio de ciclo, uno para posicionar el
puente movil de tal manera que la longitud de la piscina se reduzca a 25 m. y otra para 50 m.

Al iniciar el ciclo se activaran automaticamente una sefial luminosa (baliza) y una sefal
acustica con el fin de que personas cercanas al puente movil durante su funcionamiento,
detecten el posible riesgo.

La maquina dispone de dos paradas de emergencia, una situada en el cuadro eléctrico
general de la maquina y otra situada en la botonera de mando por radio-control. En caso de
parada de emergencia, para volver a hacer al uso normal de la maquina se tendrd que
desenclavar la parada de emergencia y rearmar la maquina de nuevo.

No se necesita ningun tipo de calificacion del personal para el funcionamiento normal de
la maquina.

ES OBLIGATORIA LA LECTURA DEL PRESENTE MANUAL, POR PARTE DEL OPERARIO,
ANTES DEL USO DE LA MAQUINA.
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5 Instalacion, montaje y desmontaje

METALAST S.A.U se responsabiliza de la instalacion de la maquina en las instalaciones donde
vaya a ser utilizada y prepararla para su uso.

6 Caracteristicas basicas de las herramientas que se puedan acoplar
NO se necesita ningun tipo de herramientas parar hacer funcionar la maquina.

NO se necesitan equipos de proteccion individual (Guantes y Botas de seguridad).

7 Reglaje

NO se necesita ningun tipo de reglaje.

8 Instrucciones de aprendizaje

El encargado de mantenimiento de la empresa METALAST, S.A.U realizara una sesion
formativa, al personal que tenga que utilizar la maquina. Esta sesion de formacion se hara, una
vez que la maquina esté instalada y comprobada.

Una vez realizada la sesion de formacién, se entregara al operario el presente Manual de
Instrucciones para proceder a su lectura.
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9 Caracteristicas técnicas

CARACTERISTICAS TECNICAS PMAO0106
Potencia del motor -

Fuerza motor -

Dimensiones del puente

Longitud total 27200 mm.
Anchura 1200 mm.
Altura 2230 mm.
Profundidad por debajo nivel agua 2000 mm.
Peso total del puente movil 8050 Kg.
Carga maxima apoyo carriles 80 KN

Velocidad del puente -

Tiempo de ciclo en el recorrido -

Recorrido del puente 25 m.

Nivel de presion acustica Leqga <70 dB
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Anexos

A Planos y esquemas

AD-1 Cuadro eléctrico. Esquema de potencia.

AD-2 Cuadro eléctrico. Esquema de maniobra y sefializacién.
AD-3 Cuadro eléctrico. Planta

AD-4 Estructura puente

AD-5 Puente movil

AD-6 Instalacion puente movil

AD-7 Excavacion situacion carriles en piscina
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