32535 33301 66306
32536 33302 66307
32537 33303 66308
32538 33304 66309
32540 33306 66311

ALASKA — SIBERIA - BERING ENFRIADORA COMPACTA

MANUAL MODBUS & AUTOMATIZACION V1.0

s e

ALASKA S ﬁ SIBERIA L8 ﬁ

-t

BERING N a

ASTRALPOOL |\

EDICION: 1



© Fluidra, S.A. 2019. Todos los derechos reservados.

Todas las marcas comerciales estan registradas por Fluidra SAy / o sus filiales, o sus respectivos
propietarios. Fluidra SAy sus otorgantes de licencias poseeran todos los derechos, titulos e intereses del
manual, la tecnologia y la informacion, incluidas todas las partes, copias o modificaciones del mismo.

Se han realizado todos los esfuerzos posibles para garantizar que la informacion proporcionada sea
correcta. Sin embargo, debido a la mejora continua del producto, Fluidra se reserva el derecho de
realizar cambios en los productos y datos técnicos sin previo aviso.



1. INTRODUCCION A MODBUS Y AL PRODUCTO...ucurereresssessssssesesessssssssessssssssssasessssssssssasase 4
1.1, PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO uecuvieueereereererereeeesesssesseesessesssssssssessssssessessssssessesssssssnsessessesnes 4
1.2.  CARACTERISTICAS BASICAS ..eeveererrerreeereeseeeeseessessesseessessessessesssessessesssessessessesssessessessesnsessessessess 4
2. CONEXIONES ELECTRICAS weururereseesssssesesssssessssasssssssessasasasessssssssssasssssssessasssasssssssssasasssnses 5
3. CARACTERISTICAS DEL CABLE ..uvseresesesesrssssesesssssessssasssssssessssssasessssssssssssesessssssasssasasessssseas 6
4. AISLAMIENTO DEL BUS Y RESISTENCIAS DE TERMINACION weevurerecureesssseessnsessssessasases 6
5. TABLERO Y PANEL DE INDICADORES....ccissestsssussssasssssassssasssssnsessasssssnssssasssssnssssassssnnssssnss 7
6. FUNCIONES MODBUSS . .uuetsssssssssssssssssssassssssssssnssssasssssassasasssssnssssasssssnssssnsssssnssasassssnssssnss 8
6.1.  FUNCIONES SOPORTADAS ...uveeveereeerrerssesseesessssssssssesesssessessssssssssssssnsesssssesssssssssessssssssssssesssssasnes 8
6.2.  CODIGOS DE EXCEPCION ..veeuerveereeresseesresseesessesssessessesssessessessssssessessesnssssessessesssessessesssssessessesses 8
7. DESCRIPCION Y CONFIGURACION DEL APARATO u.uvureesessssssasesssssessssssesessssssasssasessssssseas 9
7.1.  DESCRIPCION GENERAL weeeveeerrveereeresseessessessessesssessessesssessessessesssessessesssessessessesssessessesssssessessesnes 9
7.2 DIAGRAMA DE FUNCIONAMIENTO uveetrereereerersersseeeesesssessessesssssssssssssesssssssssssssssessessessssssesssssesnes 9
7.3  SELECCION DE DIRECCION Y VELOCIDAD DE TRANSMISION. .eveererrerrverreeeereesressessessesssessessessesns 10
7.3.1 CONFIGURACION DE DIRECCION .ttt et eeeeee et eeee et eeeseeeneeaeeesesaeseenenaeeeeenaens 10
7.3.2 SELECCION DE VELOCIDAD DE TRANSMISION coevveeteeereeeeeeeeeeereeeeeeneeeseereeeeeeesseeneeesneneeens 10
7.4 2T oT-To [or- 1 g = N 11
8 MODOS DE FUNCIONAMIENTO . cciieussssessssanssssnssssssssssassssasssssnssssasssssnssssasssssnssssassssnnsssss 12
8.2 OPCIONES BASICAS «eeeveereereereereresssessessessesssessessessssssessessessssssessessesssessessessesssessessessssnsessessessess 12
8.2.1 OPCIONES DE CONFIGURACION TECNICA oottt eeeeee e eeeee et eeeaee e eeae et eneseeeeeenaene 12
822 REQUEST WORD ..ttt et te e teeesee et eneeeseeneteeeseneseeseneaessenensenentasenenesseseneseeseneseenenens 12
8.2.3 ESTADO DE CONTROL. cvuteeteeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeeeeaeeeeeesseeseeasesseeeseseesseeseseaseesanns 13
8.2.4 LECTURAS DE SONDAS DE TEMPERATURA ...veveteeeteeteeereeeeeereeeeeereeeeeseesseeneesssesensseesenessenenens 14
8.2.5 ALARMAS EN TIEMPO REAL. . veeteeeeeeeeeee et eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeseeeseeeasseeeeatessaeaseasesaseeeasesens 15
9  MAPA BASICO DE REGISTRO MODBUS-RTU..ceerurssnsesesesessssssasesessssssssasasessssssssasasessssses 16
9.1  TIPOS DE REGISTROS DE RETENCION(LECTURA) AIUSTES DE FABRICA ...cuveeverererereeeressessenenees 16
9.2. FUNCIONAMIENTO REGISTROS DE RETENCION (LECTURA/ESCRITURA) «.evervrreerererereeseseseeseesens 16
9.3.  INFORMACION SOBRE LOS REGISTROS DE TIPO DE ENTRADA DE LA BOMBA DE CALOR (LECTURA)
17
9.4. CONFIGURACION DE LA BOMBA DE CALOR; REGISTROS DE TIPO DE BOBINA (LECTURA/ESCRITURA)
19
10.  REVISION DE PRODUCTO cusrucuresessssesessesesessesssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssesssssssssssssenees 20
© ASTRALPOOL 2018 ALL RIGHTS RESERVED. PROPRIETARY DOCUMENT. 3



1. INTRODUCCION A MODBUS Y AL PRODUCTO

Gracias por haber adquirido su enfriadora compacta EF con caracteristicas MODBUS-RTU. Este manual
esta enfocado para el instalador profesional, si usted no lo es, por favor consulte con su distribuidor
oficial.

MODBUS es un bus de campo utilizado con éxito a lo largo de todo el mundo para conectar dispositivos
esclavos a un controlador principal o maestro. Esta es la razon por la que MODBUS se ha convertido en
nuestra opcién para ofrecerles a nuestros clientes soluciones automatizadas y sencillas para integrar no
solo nuestros productos, sino también una vasta coleccién de otros componentes y controladores.

MODBUS, MODBUS-RTU y otros nombres relacionados, son marcas registradas de la Organizacion
MODBUS. Se puede encontrar informacion pertinente y documentacion en http://www.modbus.org/

1.1. PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO

La enfriadora compacta EF implementa MODBUS-RTU como protocolo de comunicaciones que permite
su operacion y supervision desde el entorno de automatizacion de MODBUS. El mantenimiento
preventivo y la asistencia a distintos fallos son también posibles gracias a la implementacion de registros
internos en la enfriadora compacta EF con los eventos operacionales y de error mas relevantes.

Cuando se instala la enfriadora compacta EF, no esta obligado a conectarlo a un sistema MODBUS, en la
medida en que no pretenda controlarlo ni supervisarlo externamente. La enfriadora compacta EF puede
funcionar en modo local, como se hace tradicionalmente, sin usar la capa MODBUS.

Sin embargo, esperamos que la implementacion de MODBUS-RTU en la enfriadora compacta EF abra a
nuestros clientes y socios avanzados una amplia gama de nuevas oportunidades y escenarios de
implementacién gracias a la simplicidad y flexibilidad de la capa MODBUS-RTU.

Al usar mensajes MODBUS-RTU, la enfriadora compacta EF puede reportar errores, datos historicos, etc.,
brindando al usuario / instalador una amplia gama de nuevas caracteristicas basadas en la automatizacion
de la enfriadora compacta EF ya existente y probada.

1.2. CARACTERISTICAS BASICAS

El sistema de comunicacion MODBUS proporciona una implementacion Maestro / Esclavo entre
dispositivos que comparten una conexién fisica. Para la enfriadora compacta EF, la conexidn fisica es una
capa serie RS485 semiduplex, que se ha elegido entre otras opciones debido a su amplia implementacién
y robustez.

Para la enfriadora compacta EF, se implementd una conexion de cable duplex RS-485 vy la enfriadora
compacta EF esta disefiada para funcionar en un sistema maestro Unico. En esta implementacion, las
figuras Maestro y Esclavo tienen un papel claro que es crucial para comprender claramente la
implementacién adecuada del sistema.

Dispositivo maestro: Dispositivo que controla el intercambio de datos en el bus vy, si es necesario,
implementa tareas de coordinacién entre diferentes esclavos (es decir, controlador logico programable
de PLC, SCADA, etc.).

Dispositivo esclavo: Dispositivos conectados al bus que atiende a las peticiones del maestro, ya sea
mandando informacion o bien ejecutando tareas segun la solicitud del maestro.
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2. CONEXIONES ELECTRICAS
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Imagen 1: conexiones eléctricas
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Nota: algunos fabricantes asignan para el puerto RS-485 la conexién "A" como un "+", y "B" como un "-,
mientras que otros invierten esta nomenclatura. La enfriadora compacta EF usa la "A" como "+", y la "B"
como "-". Tenga en cuenta este aspecto cuando se conecte a los dispositivos de bus de diferentes
fabricantes.
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3. CARACTERISTICAS DEL CABLE

El cableado recomendado para una comunicacién MODBUS-RTU se basa en una estructura lineal, bus
activo con terminaciéon en ambos extremos. Es posible acoplar y desacoplar dispositivos durante la
operacion sin afectar a otros dispositivos. El cable debe ser trenzado y apantallado de acuerdo con la
norma EN 50 170.

Los valores de velocidad de transmision admitidos para el dispositivo, permiten una longitud maxima de
cable de 1.200 m sin repetidores, o hasta 10 km utilizando repetidores, cuando la instalacién sea
conforme a la norma.

Para los pares balanceados utilizados en un sistema RS485, se puede preferir una impedancia
caracteristica con un valor superior a 100 ohmios, especialmente para 19200 y velocidades mayores en
baudios.

4. AISLAMIENTO DEL BUS Y RESISTENCIAS DE TERMINACION

Si el bus de comunicacion es accesible para el usuario, debera tener doble aislamiento. En lo que respecta
a la accesibilidad al bus por los usuarios dependera de cada instalacién, el aislamiento de seguridad NO
se ha implementado en la capa de bus fisico de la enfriadora compacta EF. Ademas, por motivos de
seguridad, se recomienda verificar que otros dispositivos que comparten este bus también implementen
este aislamiento.

Ademis, el uso de dispositivos con aislamiento del bus no solo mejora el nivel de seguridad, sino que
también aumenta la confiabilidad del equipo, la inmunidad a las interferencias electromagnéticas, una
vida mas larga, una mayor fiabilidad y una mayor estabilidad en el rango de temperaturas.

Siempre que se conecten dispositivos individuales o multiples compartiendo una conexion fisica de bus,
se recomienda usar resistencias de terminacién en los extremos del bus, incluso mas cuando se usan
grandes longitudes de cable o velocidades de datos de alta velocidad. La resistencia de terminacién se
utiliza para evitar que una sefial de RF se refleje desde el final y cause interferencia. La resistencia de
terminacién debe estar en ambos extremos del bus, conectados en paralelo (como se muestra en la
imagen de abajo). Un valor tipico de esta resistencia es 120Q, 0.5W. El valor de la resistencia debe ser el
mismo en ambos extremos. Las resistencias de terminacién son las resistencias Rr de la Imagen 3:
resistencias de terminacién

RxD - A RxD
X X
RE B B RE
Z
DE Z DE
XD Y Y TxD

RxD RE DE TxD RxD RE DE TxD

Imagen 2: resistencias de terminacién
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5. TABLERO Y PANEL DE INDICADORES

El mddulo de enfriadora compacta EF tiene un panel con botones y una pantalla para indicar sus diversas
funciones.

R S AR o (AR, b e
= [STDBY &> | CouP2 1 | [maTER ouT:| <9
[ e TIME 123 STARTEND i) p.pgm-@!

U0 Dg g@gﬁg .' E|SY51 wp1] [ PipE2ar | «é] ‘
[@EF o I U —°F o> 8152 [HlP'||ExhaJust2“| <]
IR ouT [ [s¥s2 Lpt][ moow! | <
‘ m gg @ o> [reupnIFR>> [ Exkt Hian:| <d] !
‘ D‘m W SETA o> Laammnr||£xnzmau|l| <8 ‘

Imagen 3: keyboard panel
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6. FUNCIONES MODBUS

6.1. FUNCIONES SOPORTADAS

Por favor, tenga cuidado con los posibles accionamientos y aseglrese de que la funcién utilizada sea la
correcta.

Las funciones que acceden a registros estan implementadas de acuerdo con el estdndar MODBUS-RTU
descrito en http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application Protocol V1 1b.pdf. Los registros son,

en general, enteros sin signo de 16 bits.

0x01 LEER BOBINAS

0x02 LEER ENTRADAS DISCRETAS

0x03 LEER HOLDING REGISTER

0x04 LEER REGISTROS DE ENTRADA

0x05 ESCRIBIR UNA BOBINA (no implementada)

0x06 ESCRIBIR UN REGISTRO UNICO (no implementado)
OxOF ESCRIBIR VARIAS BOBINAS

0x10 ESCRIBIR VARIOS REGISTROS

0x16 ESCRIBIR REGISTRO CON MASCARA

6.2.CODIGOS DE EXCEPCION

Los cédigos de excepcidn estan implementados de acuerdo con el estandar MODBUS-RTU descrito en el
capitulo de respuestas de excepcién MODBUS:

http://www.modbus.org/docs/Modbus Application Protocol V1 1b.pdf

Las excepciones implementadas son del 1 al 4 16.

La excepcidn 4 se utiliza para indicar que estd intentando usar o activar una funciéon de bomba de calor
gue no se puede usar en la configuracion actual.

Las excepciones del tipo 6 se utilizan para indicar que la bomba de calor estd en un estado transitorio y
no puede responder con informacién que sea representativa del estado de la bomba ante una solicitud
de informacién. El maestro debe repetir la operacion después de unos segundos.
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7. DESCRIPCION Y CONFIGURACION DEL APARATO

7.1. DESCRIPCION GENERAL

En general, no se verifica la consistencia de los valores enviados a los registros especificos. Por lo tanto,
es responsabilidad del operador verificar esa consistencia.

En este manual, el nimero en hexadecimal se han representado en formato 0xZZ, donde ZZ es el nimero.

El mapa de registro que gobierna la bomba de calor se explica a continuacién en el capitulo 9: Mapa
basico de registro Modbus-RTU.

7.2 DIAGRAMA DE FUNCIONAMIENTO

Cuando el sistema se enciende, el panel del teclado se encendera. Desde este punto, la Enfriadora EF
cargara los parametros de configuracién, como las temperaturas de punto de ajuste, datos de
temperatura utilizadas, etc.

Finalmente, permanecera en estado de parada, esperando una solicitud para enfriar el agua, si las
condiciones en los pardmetros de configuracidon se cumplen y se presiona el botén de encendido, el
dispositivo activara el equipo. La imagen 5 muestra este flujo.

CARGAR
CONFIGURACION

Imagen 4: Diagrama de funcionamiento
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7.3 SELECCION DE DIRECCION Y VELOCIDAD DE TRANSMISION.

7.3.1 CONFIGURACION DE DIRECCION
La direccién de la enfriadora compacta EF en el bus se configura a través del Holding Register 0x00.
ID_Address: Direccidn de la Enfriadora EF en el bus.
Ajuste de fabrica: 0x09.
Rango sugerido:  0x06 - Ox0A.

El valor predeterminado de fabrica para el Enfriadora EF es 0x09. Sin embargo, puede cambiar este valor
escribiendo este holding register y en cuanto sea posible compruebe que no introduce colisiones o
conflictos con las direcciones de otros esclavos.

Ejemplo: cambiar la ID address de 0x09 (defecto) a 0x07.

Mensaje transmitido: 09 10 00 00 00 01 02 00 07 80 52

Donde:
09 es la direccion del esclavo. (ID direccion actual).
10 es la funcidn usada. Escribir varios registros.
0000 es la direccion del primer Holding Register que se va a escribir..
0001 es el nimero de Holding Register que se van a escribir. 1 en este caso.
02 es el nimero de bytes de datos que se van a enviar.
0007 es la nueva direccion ID.

8052 es el CRC.

7.3.2 SELECCION DE VELOCIDAD DE TRANSMISION

La seleccidn de la velocidad en baudios de las comunicaciones en serie con la Enfriadora EF se establece
a través del Holding Register 0x01. De forma predeterminada, se implementan 9600 bps y 8E1 (8 bits de
datos, paridad par, 1 bit de parada). Sin embargo, también se admiten 19200 bps, 1y 2 bits de parada sin
paridad. Nos permite un total de seis configuraciones diferentes.

La razén por la cual se debe soportar tramas de N2 es para mantener el requisito estdndar de MODBUS
de enviar once bits por byte (1 de marcha + 8 de datos + 1 de paridad + 1 de paro). Cada vez que se elige
una configuracion 8N2, se introducen 2 bits de parada para mantener los once bits por byte requeridos
por la norma.

Aunque las tramas 8N1 también son compatibles, tenga en cuenta que con esta seleccidon no esta
cumpliendo con los requisitos estandar de MODBUS en la medida en que solo se utilizan diez bits por
byte.

De acuerdo con esto, la velocidad en baudios y la seleccion de trama se completan definiendo la velocidad
en baudios (en baudios), el nimero de bits de datos, la paridad y el nimero de bits de parada.
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COM_Setup Configuracion de comunicaciones

Ajuste de fabrica: 0
Valores soportados:

u A W N L O

7.4 BROADCASTING

El broadcasting no esta soportado por la Enfriadora EF.

9600, 8E1
9600, 8E1
19200, 8E1
9600, 8N2
19200, 8N2
9600, 8N1
19200 8N1
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8 MODOS DE FUNCIONAMIENTO

8.2 OPCIONES BASICAS

En esta seccion se supone que se ha establecido una conexion exitosa con la Enfriadora EF y, por lo tanto,
el comportamiento de configuracién de direccion y baudios ya se ha establecido.

El bit menos significativo corresponde al bit 0 y el bit mas significativo corresponde al bit 15.

Esta seccion proporciona ejemplos de como puede utilizar MODBUS para controlar y monitorizar de
forma remota el funcionamiento de la bomba de calor.

8.2.1 OPCIONES DE CONFIGURACION TECNICA

Para completar la configuracion basica de la bomba, debemos elegir la temperatura de consigna. Edite el
holding register 0x24 e ingrese un valor en décimas de grados Celsius (° C) multiplo de diez. Si queremos
establecer un valor de 30 ° C, escriba el valor 300:

09100024 000102012CC739
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

10 es la funcidn utilizada. Escribir varios holding registers.

0024  esladireccion de inicio.

0001 eselnumero de registros que se van a escribir.

02 es el nimero de bytes de datos que se van a enviar.

012C eselvalorescrito: 01 2C en hexadecimal corresponde a 300 en decimal.
C739 eselCRC.

8.2.2 REQUEST WORD

Una vez que hayamos realizado la configuracién de la enfriadora, podemos enviar una peticién para
encender el equipo utilizando el holding register 0x21.

.bit 2..1 Establece el equipo en uno de estos modos de operacion:
01: Calor (if the machine is able).
10: Frio (si la maquina es capaz).
11: Auto (si la maquina es capaz).
.bit3  0: Modo de filtracién.
1: Modo confort. Elija si las bombas de calor controlan el modo de filtracion.
.bit8  Dispositivo de arranque / parada: 1/ 0.

Ejemplo: Encienda el equipo en modo enfriar, Confort. Asi que debemos poner los bits 1, 2,3y 8 a 1:
091000210001 02010CC6B4
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

10 es la funcidn utilizada. Escribir varios holding registers.
0021 esladireccién de inicio.

0001 eselnimero de registros que se van a escribir.

02 es el numero de bytes de datos que se van a enviar.
01 0C los bits para transmitir: 0000 000 0001 0000 1100
C6B4 esel CRC.
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Si solo queremos encender y apagar la maquina, podemos hacerlo usando bobinas: Coil 0x218 hara la
tarea. Poner la maquina en ON:

09 0F02 1800010101 CF11
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

OF es la funcion utilizada. Escribe varias bobinas.
0218 esladireccion de inicio(536 en decimal).

0001 eselnumero de registros que se van a escribir.

01 es el numero de bytes de datos que se van a enviar.
01 es el valor escrito.

CF11 eselCRC.

Apagar la maquina:
09 OF 02 18 00 01 01 00 OE D1
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

OF es la funcién utilizada. Escribe varias bobinas.

02 18 esladireccidn de inicio (536 en decimal).

0001 eselnumero de registros que se van a escribir.

01 es el nimero de bytes de datos que se van a enviar.
00 es el valor escrito.

OED1 eselCRC.

8.2.3 ESTADO DE CONTROL

Una vez enviado el comando de encendido al equipo, es posible, a través de MODBUS, monitorizar el
estado de funcionamiento del mismo. Se proporcionan diferentes niveles de detalle.

Al leer el Input Register 0x00, podemos examinar el modo de operacion de la bomba.
09 04 00 00 00 01 30 82
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

04 es la funcion utilizada. Leer registros de entrada.

0000 esladireccion del primer registro de entrada que debe leerse.
0001 eselnumero de registros a leer.

3082 esel CRC.

La respuesta del equipo es:

0904 02 00 0C 58 F4

Donde:
09 es la direccion del esclavo..
04 es la funcidn utilizada. Leer registros de entrada.
02 es la cantidad de bytes recibidos.
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000C es el estado recibido: 0000 0000 0000 1100
- Bits1&2=10-> Modo frio.
- Bit3=1-> Modo Comfort.
- Bit8=0 - La maquina esta apagada.
58 F4  esel CRC.

8.2.4 LECTURAS DE SONDAS DE TEMPERATURA

Se pueden leer los valores de las lecturas de las sondas de temperatura instaladas en el equipo. Como
ejemplo, podemos leer la temperatura ambiente y las temperaturas del agua de entrada y salida:

Al leer el Input Register 0x07 a 0x09, obtenemos esos valores:
09 04 00 07 00 03 00 82
Donde:

09 es la direccion del esclavo.

04 es la funcidn utilizada. Leer registros de entrada.

0007  Esladireccion del primer registro de entrada que debe leerse.
0003 eselnumero de registros a leer.

0082 eselCRC.

La respuesta del equipo es:

0904 06 00 9F 0097 00 95 E2 CC

Donde:
09 es la direccion del esclavo.
04 es la funcion utilizada. Leer registros de entrada.
06 es la cantidad de bytes recibidos.
00 9F 00 97 00 95 son los valores leidos:

- 00 9F es hexadecimal por lo que 159 en decimal: corresponde a 15,9 ° C.
- 0097 =151 en decimal: corresponde a 15,1 ° C.
- 0095 =149 en decimal: corresponde a 14,9 ° C.

E2 CC esel CRC.
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8.2.5 ALARMAS EN TIEMPO REAL

El estado de las alarmas del equipo se puede consultar en tiempo real y esta disponible en los rinput
Registers 0x01 y OxOE. Estos registros de entrada contienen informacién sobre el estado de las alarmas
en ese momento exacto del tiempo.

Por ejemplo, podemos leer el Input Register 0x01 para ver si hay alguna alarma presente:
0904 000100016142
Donde:

09 es la direccién del esclavo.

04 es la funcidn utilizada. Leer registros de entrada.

0001 esladireccion del primer registro de entrada que debe leerse.
0001 eselnimero de registros a leer..

6142 esel CRC.

La respuesta del equipo es:

0904 02000058 F1

Donde:
09 es la direccion del esclavo.
04 es la funcion utilizada. Leer registros de entrada.
02 es la cantidad de bytes recibidos.

0000 eselvalorde lectura, que corresponde a 0000 0000 0000 0000 en binario: Sin alarmas.
58 F1 esel CRC.

Si simulamos un error, el mensaje recibido de la bomba de calor seria:

0904 02 00 8059 51

Donde:
09 es la direccion del esclavo.
04 es la funcidn utilizada. Leer registros de entrada.
02 es la cantidad de bytes recibidos.

0080 es el valor de lectura, que corresponde a 0000 0000 1000 0000 en binario: Indica a
larma de alta presién en el circuito 1: bit 7 =1
5951 eselCRC.

© ASTRALPOOL 2018 ALL RIGHTS RESERVED. PROPRIETARY DOCUMENT. 15



9 MAPA BASICO DE REGISTRO MODBUS-RTU

La tabla que se muestra en este punto es nuestro mapa de registro exclusivo y original con el nombre de
la funcion y su direccién.

En el mapa de registro, en algunos casos los datos se dividen en dos partes debido al tamafio de la
informacion. Estas partes son el byte alto y el byte bajo. El byte alto representa el byte mas significativo
y el byte bajo representa el byte menos significativo.

9.1 TIPOS DE REGISTROS DE RETENCION(LECTURA) AJUSTES DE FABRICA

Podemos leer y escribir en los registros 0x00 y 0x01.

. o Valor .
Nombre Direccion Inicial Informacion

- .._

COM_Setup La configuracién de la comunicacion serie en el MODBUS.
Valores permitidos:

0:9600, 8, E, 1

1: 19200, 8, E, 1

2:9600, 8, N, 2

3:19200, 8, N, 2

4:9600, 8, N, 1

5:19200, 8, N, 1
Un valor invélido genera una excepcion de tipo 3.

9.2. FUNCIONAMIENTO HOLDING REGISTERS (LECTURA/ESCRITURA)

Valor
Nombre Direccion inicial Informacion

ReqUESt_Word II.
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Temperatura de 0x24 280 Temperatura de consigna para el agua. Si esta en ° C,
consigna las unidades son décimas de grado en mdiltiplos de 10.
Los valores no validos devuelven una excepcién de tipo
4.

9.3. INFORMACION SOBRE LOS INPUT REGISTERS (LECTURA)

. v Valor .
Nombre Direccion Informacion

EStado I‘I

Alarmas 0x01 Muestra la informacién de las alarmas en tiempo real.
Cada bit tiene un significado asociado a un tipo de
alarma.

‘Fuente de alimentacion incorrecta

Temperatura exterior demasiado baja

Proteccidn de cierre del compresor

B W NP O

Error de alta presion del circuito 2 (solo en
maquinas con 2 compresores)

Circuito 1 error alta presion
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Error del interruptor de flujo

Error de la sonda de temperatura de la toma
de agua

Error de la sonda del evaporador 1

Error de la sonda del evaporador 2 (solo en
maquinas con 2 compresores)

Error de la sonda de descarga del compresor 1
Error de la sonda de descarga del compresor 2
(solo en maquinas con 2 compresores)

No utilizado.

Alarmas OxOE 0 Muestra la informacién de las alarmas en tiempo real.
Cada bit tiene un significado asociado con un tipo de
alarma.

descarga 1 error de temperatura

error de temperatura de descarga 2 (solo en
mdquinas con 2 compresores)

Compresor 1 consumo demasiado alto.
Compresor 2 consumo demasiado alto (solo en
mdquinas con 2 compresores)

Fallo en el sensor de presion 1 (no
implementado, siempre 0)

Fallo del sensor de presion 2 (no
implementado, siempre 0)

Fallo en el sensor de presion 3 (no
implementado, siempre 0)

Fallo en el sensor de presion 4 (no
implementado, siempre 0)

Error de |la sonda de temperatura de salida
TBD

Temperatura diferencial de entrada y salida de
agua demasiado alta.

Fallo del sensor 1 de succion

Fallo del sensor de succién 2 (solo en maquinas
con 2 compresores)

Proteccion de desequilibrio trifasico

Falta de proteccion de fase

Fallo en el limite de tiempo de ejecucion

Estado de las 0x02 0 Indica el estado de las entradas digitales:

entradas digitales

Entrada de flujo: 0/1 = sin flujo / flujo

Salida del compresor 1: 0/1 = OFF / ON

Salida del compresor 2: 0/1 = OFF/ ON (solo en
maquinas con 2 compresores)

No utilizado

Entrada de la bomba de filtracion: 0/1 = OFF /
ON

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado
No utilizado

No utilizado
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Temperatura
ambiente

Temperatura de

0x08 0 a 500 decenas de oC (1 eC = 10)

entrada de agua
Temperatura de
salida de agua
E d

il 0x15 -200 a 700 decenas de oC (1 °C = 10)
circuito 1 temp.
Evaporador
circuito 2 temp.
C 1

ikl 0x17 400 a 1350 decenas de °C (1 C = 10)
temp. descarga.
Compresor 2
temp. descarga
Fase actual 1 0x19 0250 A
compresor 1
Fase actual 2
compresor 1
Fase actual 3 0x1B 0250 A

compresor 1

compresor 2
Fase actual 2
compresor 2

Fase actual 3
compresor 3

Temperatura de

0x1D 0 a 50 A (s6lo en maquinas con dos compresores)

> Ox1F -200 a 700 decenas de °C (1 °C = 10)
succion 1
Temperatura de
Baja presion 1 0x21 0 to 500 cents of MPa (1 MPa = 100)

ACHICHEEEES 022 OtoS00centsof MPa(1MPa=100)
0 to 500 cents of MPa (1 MPa = 100) (Solo en magquinas
con 2 compresores)

Baja presion 2 0x23

9.4, CONFIGURACION DE LA BOMBA DE CALOR; REGISTROS DE TIPO COIL
(LECTURA/ESCRITURA)

Estos registros estan orientados a un tipo de datos de bits. La bomba de calor solo utilizard estos para
activar algunos ajustes. Son equivalentes a los bits correspondientes de los tipos de holding registers.

. . Valor .,
Nombre Direccion inicial Informacion

Unidad de control
del dispositivo

Modo de control
de trabajo de la 0x213
bomba de agua.

0 modo de filtracion
1 modo confort

Control de estado
del dispositivo
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10. REVISION DE PRODUCTO

Manual v.1.0: toda la informacién de este manual describe el comportamiento de la version de hardware
140y la versidn de software 140

Changelog:

© ASTRALPOOL 2018 ALL RIGHTS RESERVED. PROPRIETARY DOCUMENT. 20






60060066

ASTRALPOOL

WE RESERVE THE RIGHT TO CHANGE ALL OR PART OF THE FEATURES OF THE ARTICLES OR CONTENTS OF
THIS DOCUMENT, WITHOUT PRIOR NOTICE

NOS RESERVAMOS EL DERECHO DE CAMBIAR TOTAL O PARCIALMENTE LAS CARACTERISTICAS DE NUESTROS
ARTICULOS O CONTENIDO DE ESTE DOCUMENTO SIN PREVIO AVISO.

NOUS NOUS RESERVONS LE DROIT DE MODIFIER EN TOUT OU EN PARTIE LES CARACTERISTIQUES DE NOS
ARTICLES OU LE CONTENU DE CE DOCUMENT SANS AVIS
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